CV-Blatt [
Sehr geehrter Kunde!

Ihre 2M62 besteht aus zwei kompletten Lokmodellen (Sektion A und B) mit Motor und Sounddecoder. Um diese ideal zu kombinieren wird die sogenannte , Consist-Adresse” ver-
wendet. Dies erméglicht, dass beide Loks (iber Adresse 3 gesteuert werden, die Funktionen beider Loks jedoch unabhdngig voneinander geschalten werden kdnnen. (z.B.: zeitlich
versetzter Motorstart)

Lok A hat die Lokadresse 3 (CV1 = 3) eingestellt.

Lok B hat die Lokadresse 4 (CV1 = 4). Zuséatzlich wurde hier die Consist-Adresse 3 (CV19 = 10) eingestellt. Dies fiihrt dazu, dass die Geschwindigkeit iiber Adresse 3 gesteuert wird.
Alle anderen Funktionen (ausgenommen Rangiergang (F6), dieser wird auch durch die Consist-Adresse 3 (einstellbar in CV21) gesteuert) werden (iber die Lokadresse 4 geschalten.
Sie wollen die Consist-Adresse deaktivieren => CV19 = 0.

Sie wollen die Lokadressen von 3 und 4 auf 10 und 11 &ndern => Lok A: CV1 = 10 und Lok B: CV19 =10 und CV1 = 11.

Die CV19 bei Lok B immer auf die Lok A CV1 angleichen.

Néhere Informationen dazu finden Sie in der ZIMO-MX645-Bedienungsanleitung (www.zimo.at).

Voreingestellte Adresse: DCC/NMRA: 03 / Motorola™*: 03

Die CV-Werte (DCC) bzw. Register-Werte (Motorola**) der Tabelle gelten nur fiir den Sounddecoder der ,2M62".

Der Sounddecoder wurde optimal auf diese Lok eingestellt. Dennoch kénnen Sie viele Decoder-Eigenschaften Ihren Wiinschen anpassen. Dazu lassen sich bestimmte Parameter (die
so genannten CVs — Configuration Variable — oder Register) verandern. Bitte beachten Sie dazu die Kapitel , Einstellmdglichkeiten im DCC-Digitalbetrieb” und , Einstellmdglich-
keiten im Motorola**-Digitalbetrieb” in der beiliegenden Sounddecoder- Betriebsanleitung. Priifen Sie aber vor jeder Programmierung, ob diese tatséchlich notwendig ist. Falsche
Einstellungen kénnen dazu fiihren, dass der Decoder nicht richtig reagiert.

Fur einen hohen Fahrkomfort ist der Decoder werkseitig auf 28 Fahrstufen vorprogrammiert. Damit ist er mit allen modernen DCC- (wie Z21, Z21 WLAN-MULTIMAUS®, multiMAUS
und Lokmaus 2) und Motorola**-Steuergeréten einsetzbar.

Setzen Sie den Decoder auf Lokmaus 1-Anlagen ein, konnen Sie das Fahrgerdusch tiber die Horntaste abrufen. Fiir eine korrekte Lichtfunktion muss der Decoder jedoch auf 14 Fahr-
stufen umprogrammiert werden. Beachten Sie dazu die Lokmaus-Handbiicher oder fragen Sie Ihren Fachhandler.

Dear customer,

Your 2M62 consists of two locomotive models (section A and B) complete with motor and sound decoder. The so-called “Consist address” is used in order to ideally combine them.
This permits both locomotives to be controlled via address 3. However, the functions of both locomotives can be activated independently of one another (e.g. starting the motor at
different times).

Locomotive A is set to locomotive address 3 (CV1 = 3).

Locomotive B is set to locomotive address 4 (CV1 = 4). Consist address 3 (CV19 = 10) was also set here. This means that the speed is controlled via address 3. All other functions
(except for shunting gear (F6) as this is also controlled via consist address 3 (can be set in CV21)) are activated via locomotive address 4.

If you wish to deactivate the consist address => CV19 = 0.

If you wish to change the locomotive address from 3 and 4 to 10 and 11 => Locomotive A: CV1 = 10 and Locomotive B: CV19 =10 and CV1 = 11.

Further information is available in the ZIMO-MX645 operating instructions (www.zimo.at).

Default address: DCC/NMRA: 03, / Motorola**: 03

The values for CV (DCC) or Register (Motorola**) showing in the table are only obtained for the Sounddecoder of the “2M62".

The Sounddecoder was optimized for this locomotive. However, many of the decoder properties can be adjusted to meet your specific needs. Certain parameters (the so-called confi-
guration variables [CVs] or registers) are used for this purpose. Please consult the chapter “Adjustment Options with DCC Digital Mode” and ,, Adjustment Options with Motorola** Digital
Mode" of the included Sounddecoder operating manual for further details. Before starting any type of programming, please make sure that this action is really necessary. Wrong
settings may cause the decoder to respond incorrectly.

The decoder is factory-set to 28 running steps for optimal traveling comfort. This means the decoder can be used with all modern DCC (221, Z21 WLAN-MULTIMAUS®, multiMAUS and Lok-
maus 2) as well as Motorola** control units.

The running sound can be triggered with the horn button when using the decoder with Lokmaus 1 systems. However, the decoder must be reset to 14 running steps in order for the
light function to work properly. Please consult the Lokmaus manuals for further details or contact your retailer.

YBakaembli KnueHT!

Baw 2M62 cocTouT 13 ABYX KOMNNEKTHbIX MOAENEN TOKOMOTUBOB (Cekuma A 1 B) c ABUraTenem 1 3s8yKOBbIM AeKoaepom. a8 X oNTUManbHOM KOMBUHa LMK
MCNONb3YeTCA TaK Ha3blBAEMbI «aApec COrMacoBaHWA». ITO NO3BOAAET YNPaBAATb 06OMMM NTOKOMOTMBAMM Yepes aapec 3, 0AHAKO BKAOYATb GYHKLMN
KaK10ro TOKOMOTMBA HE3aBMCMMO (Hanpumep, NycK ABUraTeNa ¢ BPEMEHHbIM CABUIOM).

[na nokomoTmBa A ycTaHoBAeH aapec 1okomoTmea 3 (CV1 = 3).

[na nokomotnea B yctaHoBneH agpec nokomoTvea 4 (CV1 = 4). [JononHUTENbHO 34eCh YCTaHOBAEH aapec cornacoBanua 3 (CV19 = 10). B pesynbraTe
ynpas/ieHne CKOPOCTbIO OCyLLLEeCTBAAETCA Yepe3 aapec 3. YnpaBaeHne BCeMm 0CTalbHbIMM QYHKLMAMM, 33 UCKAtOYEHMEM YHKUMKU MaHeBpMpoBaHua (F6),
ynpas/ieHne KOTOPOM OCYLLEeCTBAAETCA Yepes afpec cornacoBaHua 3 (Hactpameaetcs B CV21), BKAtovaeTca Yepes agpec 10KOMOTHBa 4.

Bbl XO0TUTe AeaKTMBMPOBATb aapec cornacoBaHma => CV19 = 0.

Bbl XOTUTE M3MEHUTb agpeca NoKomoTmea 3 M 4 Ha 10 n 11 => nokomoTtms A: CV1 = 10 n nokomoTms B: CV19 =101 CV1 = 11.

Bonee noapobHyto MHGOPMaLMo 06 STOM CM. B MHCTPYKLMM NO MCNOAb30BaHMIO ZIMO-MX645 (www.zimo.at).

MNpepBapuUTenbHO YCTAaHOBNEHHDIM agpec: DCC/NMRA: 03 / Motorola**: 03

MpuBeneHHble B Tabauue 3HadeHna CV (DCC) nnm seandmHsl pernctpa (Motorola**) neictentenbHbl TONbKO A8 3BYKOBOTO Aekoaepa ,,2M62“.
3BYKOBOI AeKoAep ONTMMabHO HAacTPOeH Ha 3TOT IOKOMOTMB. OfHAKO Bbl MOXKEeTe OTperynimpoBaTh MHOMME XapaKTepUCTUKM Aekoaepa no Bawemy
)enauuto. [1ns 3Toro moryT 6biTb M3MEHEHbI OnpeaesieHHble napameTpsl (Tak HasbiBaemble CVSs- nepemeHHble KoHOUrypaumm - uam perncrpsl).
PyKOBOZCTBYMTECH, MOXaNyMCTa, Npu 3TOM pPasaesiom ,,BO3MOXKHOCTM HAaCTPOMKKM B UpdpoBom peskume DCC” 1 ,,BO3MOKHOCTM HACTPOMKM B LMbPOBOM
pexkrme Motorola**“ npunaraemoi MHCTPYKLIMK MO IKCMIyaTaLMM 3ByKOBOroO Aekoaepa. OZiHaKO Nepes KaxabiM MSMeHeHMeM NapameTpoB NpoBepsiTe,
[NEeVCTBUTENIbHO /1N 3TO HeobXoaAMMO. Henpasu/ibHbie HAaCTPOWMKM MOTYT MPUBOAMUTL K TOMY, YTO AeKoaep byaeT pearnposaTb HEMPaBUIbHO.

[ns 6onbluero kombopTa AeKoep Ha 3aBOAe 3anNporpaMMMpPOBaH Ha 28 cTyneHel ABUKeHWUA. bnarogapsa STOMY €ro MOXHO WMCMO0/b30BaTb CO BCEMM
coBpemeHHbIMMK ycTpocTBamm ynpasnerma DCC (221, Z21 WLAN-MULTIMAUS®, multiMAUS 1 Lokmaus 2) 1 ycTpoicTBamu ynpasneHus Motorola**.

Mpu 1UCNonb3oBaHMM Aekoaepa Ha cucTemax ¢ Lokmaus 1 Bbl MOKeTe C MOMOLLbIO KNaBWLLIM 3BYKOBOrO CMIHaAa Bbi3blBaTb LYM, BO3HMKAOLLMA NpK
nBuxkeHun. OaHaKo A9 NPaBuAbHOTO OCYLLECTBNAEHUA GYHKLMM OCBELLEHNA AeKoAep HEOOXOAMMO NepenporpaMmmmMpoBaTh Ha 14 CTyneHen ABUKEHUA.
Cobntoaaiite Npu aTom pykosoAacTea Ana Lokmaus uam obpaTtutecs K Ballemy cneumanmsnpoBaHHOMY NpoaasLy.



DCC/NMRA / CV Werkswert / default setting / FO |Licht ein/aus / Light on/off / BKNtoUeHMe 1 BbIKAOYEHWE cBETa
: 3aBoAckan HacTpoiiKa F1 |Motor einfaus / Sound on/off / BKNtoYEHMe U BbIK/IOYEHWE ABUraTeNA

1 Lok A/ locomotive A/ | 3 "

NOKOMOTHE A F2 |Horn/Horn /3ByKOBOM cUTHan
1 Lok B/ locomotive B/ | 4 F3 |Horn/Horn / 3ByKOBOM cuUrHan

niokomoTye B F4  |Kupplungsgerausch / Coupling noise / wym cuenku
3 28 F5  |Schaffnerpfiff / Conductor's signal / cBUCTOK NpoBOAHMKA
4 16 F6 |Rangiergang / Shunting mode / maHeBpupoBaHue
5 255 F7  |Kurvenquietschen / Curve squeaking / BU3r Npu ABUXEHUM NO KPUBOW
6 127 F8 |Sanden /Sanding / noscbinKa necka
8 8 = Reset/ cbpoc F9 |Pfeife / Whistle / cBucTOK
19 Lok B/ locomotive B/ | 3 (Consist-Adresse: Geschwindigkeit wird tiber Adresse 3 gesteuert) |  [F10 |Horn / Horn / 3ByKOBOI curHan

NoKomoTuB B (Consist address: Speed is controlled via address 3)

F14 |Mute - Taste / mute button / KnaBuLa BbIKAOYEHMA 3BYKa

(apec cornacosaHus: ynpasneH1e CKOPOCTbIO
npoussoauTCa Yepes agpec 3)

21 Lok B / locomotive B/ | 32 (Consist-Adresse: Rangiergang F6 wird tiber Adresse 3 gesteuert)
nokomoTue B (Consist address: Shunting gear F6 is controlled via address 3)
(appec cornacoBaHus: ynpasneHue dyHkumen
MaHeBpupoBaHus F6 nponssoauTca Yepes agpec 3)

29 Lok A /locomotive A/ | 14
NoKomoTus A
29 Lok B /locomotive B/ | 15
nokomoTtus B
266 50

Bei diesem Sound-Dekoder der neuesten Generation ist eine starkere Verkniipfung von Fahr- und Sound-Ablaufen vorhanden: So setzt sich die Lok bei eingeschaltetem Sound (Funk-
tionstaste «F1» aktiviert) vorbildentsprechend erst dann in Bewegung, wenn die Sound-Sequenz «Lokomotive aufriisten» vollstandig abgeschlossen und der Zustand «Lokomotive
betriebsbereit» erreicht ist. Umgekehrt wird die Sound-Sequenz «Lokomotive abriisten» nur dann nach erneuter Betatigung der Funktionstaste «F1» (jetzt «Sound aus») ablaufen und
anschlieBend in den Zustand «Lokomotive abgeriistet» Uibergehen, wenn die Lok beim Betatigen der Taste «F1» bereits zum Stehen gekommen ist. Ein schnelles Ein- oder Ausschalten
des Sounds tiber die Taste «F1» ist somit nur dann méglich, wenn die Lok schon bzw. noch in Bewegung ist. Das momentane oder dauerhafte (= , Durchlauten”) Aktivieren des Signales
der Lok erfolgt ausschlieBlich nur durch Einschalten der Funktion, da die Programmierung der Funktionstaste als Schalter («ein»/«aus») und nicht als Taster (Taste gedriickt = Funktion
ausgeldst, Taste losgelassen = Funktion aus) ausgelegt ist (dies ist bei bestimmten Sounds als , Durchldutesignal” nétig). Das bedeutet : Ein zweiter Signalton kann erst nach einer 2.
Betatigung der Funktion («Signalton aus») ausgeldst werden.

Gesamtablauf der Funktion :
1. Tastendruck = «Signalton ein», 2. Tastendruck = «Signalton aus», 3. Tastendruck = «Signalton ein», 4. Tastendruck = «Signalton aus», etc.!

A stronger link between driving and sound sequences is available in the case of this newest generation sound decoder: therefore the engine will not start to move correspondingly
when the sound model is switched on ('F1" function key activated) until the ‘placing in service’ sound sequence is completely closed and ‘in running order’ status has been reached.
Conversely, the ‘placing out of service’ sound sequence will then only run and subsequently convert to the ‘placed out of service’ status, following the operation of the ‘F1" function
key (now: ‘Sound Off') again, if the engine had already stopped when the ‘F1" key was operated. Therefore, switching the sound on or off quickly by means of the ‘F1" key will only be
possible if the engine is already or still in movement. The momentary or longterm (= ‘Sounding Through') activation of the signal of the engine will take place exclusively by switching
on the function, because the programming of the function has been designed as a switch (‘on/off'), not as a key (key pressed = function triggered: key released = function off); this is
necessary as a ‘sounding through signal’ in the case of certain engine sounds. This means that a second signal sound can only be triggered after the second operation of the function.

The whole sequence of the function is:
1%t switch pressure = signal tone one, 2" switch pressure = signal tone off, 3 switch pressure = signal tone on ,4" switch pressure = signal tone off, etc.

B cnyyae 3TOro 3BYKOBOrO [AeKOZepa HOBEMLIEro MOKOMEHUA MPOLLECChl ABUMKEHUA U CO34aHWA 3BYKOB HO/Mee TECHO B3aMMOCBA3aHbl. TaK, NpW BKAKOYEHWUU 3ByKa
(dbyHKUMOHaNbHanA Knasuwwa «F1» aKTMBMPOBAHA) ABUMNKEHME JIOKOMOTUBA A NOJHOW MMWUTALMKU PeaIbHOCTU HAYMHAETCA NWLLb NOC/IE TOTO, KaK NMOSIHOCTbIO 3aKOHYUTCA
nocneaoBaTeNbHOCTb 3BYKOB «MYCK ABWUraTena» U ByaeT AOCTUTHYTO COCTOSIHME «XON0CTOMN XoA, ABuratensa». Y HaobopoT, Nocnef0BaTeNIbHOCTb 3BYKOB «BbIK/IHOYEHWE
ABUraTesna» 3aKaHYMBAETCA NOC/Ie MOBTOPHOIO HaXKaTUA GYHKLMOHAbHOM KNaBuLwm «F1» (Tenepb «BbIK/OYMTL 3BYK») U NEPEXOAUT B COCTOAHME «XOI0CTOM XO4, ABUraTeNs»
LU NOC/E TOTO, KaK IOKOMOTMB NPW HaxKaTUW KNasmLum «F1» yxke ocTaHoBUACA. TaKUM 06pa3om, BbICTPOE BKIOUEHWUE UM BbIK/THOYEHME 3BYKA C MOMOLLbHO KNaBULLK «F1»
BO3MOHO TO/IbKO TOTAa, KOTAA IOKOMOTUB YXKE UM elle HaXOAMUTCA B ABUNKEHUW. KpaTKOBPEMEHHOE UKW ANUTENbHOE (= ,NPO3BaHUBaAHME") aKTUBMPOBAHWE 3BYKOBOTO
CUrHana NOKOMOTMBA OCYLLLECTBNAETCA UCKIIOUYUTENbHO NYyTEM BKIOYEHUA PYHKLMK, TaK Kak 3Ta GYHKLMOHANbHAA KNABMLLA 3aNPOrpaMMmnPOBaHa KaK ABYXMO3ULIMOHHbIN
BbIK/ItOYATENb («BK/IHOUYEHUEN/CBBIKMOUEHMEN), @ HE KaK KHOMOYHbII BbIK/OYaTe b (KHOMKA HaxKaTa = GYHKLMA BKIHOYEHA, KHOMKa OTNyLLeHa = GYHKLMA BbIK/IOYEHa) (3T0
HeobxoAMMO Npu onpeseneHHbIX 3ByKax IOKOMOTMBA B BUAE ,,CUTHANA NPO3BaHWBAHUA). ITO 03HAYAET CefytoLLee: BTOPOW 3BYKOBOW CUrHaM MOXKET BblTb NOAAH TOBKO
noc/se NOBTOPHOTO aKTUBUPOBaHMA GYHKLMK («BbIKIOYNTb 3BYKOBOM CUTHAN»).
MopAfoK BbINONAHEHUA GYHKLMUK:

nepBoe HaXkaTe KHOMKWU = «BK/IIOYUTb 3BYKOBOW CUrHaN», BTOPOE HaKaTWe KHOMKU = «BbIKNOUYUTL 3BYKOBOM CUTHAN»,

TPeTbe HaKaTue KHOMKM = «BKIIOUYUTb 3BYKOBOM CUTHAN», YHETBEPTOE HaXKaThe KHOMKM = «BbIK/IOYUTb 3BYKOBOM CUTHaN» U T. A.!

**,Motorola” ist ein eingetragenes Warenzeichen der Motorola Inc., Tempe-Phoenix (Arizona/USA)
** "Motorola” is the registered trademark of the Motoro la Inc., Tempe-Phoenix (Arizona/USA)

**  Motorola” sBnseTcs 3aperucTpupoBaHHoi TOProBoil MapKoii Komnakuu Motorola Inc., Temne-derukc (wtat Apusoa, CLLA) 8073795921 VIl / 2017



